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ANORDNZNO p6R SLIPNXNO ELLER POLERIMG AV GOLV ELLER YTOR 

Uppfiiuiingen avser en anordning for slipning eller polering 
av golv eller ytor, vilken uppvisar motordrivna slip- eller 
polerskivor, vilka vid anordningens drift for ytbehandling 
anligger mot golvet eller golvytan, och dar pi huset ar 
anordnat ett grip^lement f6r att atyra anordningen over 
ytan, varvid slip- eller polerskivan bildas av flera skivor, 
vilka over en koppling st&r i drivande forbindelse och drivs 
i motsatta lopriktningar . En s&dan anordning Sr kSnd genom 
US 4 136 491 A. 

S&dana anordningar for slipning eller polering av golv eller 
ytor anvandes i huvudsak for, att behandla exenpelvis trS- 
och/eller korkgolv men Sven f6r andra ytiinderlag. HSrvid 
behandlas med anordningen ytan pi golvet p& s& sStt, att 
ytan glattas medelst en roterande skiva, eller att ytan 
genom polering ges en blank struktur. D^rvid kan iinder 
bearbetningen av golvet ocks& kemikalier inslipas eller 
inpoleras. De anvSnda anordningama f6r slipning eller 
polering bestSr darvid av en drivmotor, vilken exempelvis 
kan vara utbildad som en elektromotor . Denna drivmotor 
forsatter i rotation en slip- eller polerskiva, vilken xinder 
anordningens drift anligger roterande mot ytan p& golvet, 
och dar den roterande poler- eller slipskivan med hjalp av 
ett dkrpk anordnat handtag av en st&ende person styrs 6ver 
ytan som skall behandlas. Det nodvandiga slip- eller 
polertrycket mot golvytan Astadkorames vid behandlingen av 
ytan genom egenvikten hos anordningen sjaiv. 

En vasentlig nackdel med en sSdan, enligt teknikens 
st&ndpiinkt kand anordning for slipning eller polering ligger 
i synnerhet dSri, att det uppstAr en kraftig tendens till 
forflyttning i sidled vid drift av maskinen, och dSmed ar 
en kontrollerad slipning eller polering endast mojlig under 
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kraftp&verkan frAn anvandaren. Detta eftersora maskinen 
alltid stravar efter att awika kt sidan. Dessutom erh&lles 
darigenom pk negativt satt, att omkretsomr&det pk slip- 
eller polerskivan pk grund av den dynamiska kraftpAverkan, 
alltid stravar efter, att tranga ner i golvet eller ytan, 
vilket framfor allt vid behandling av mjuka golv, som till 
exempel tra- eller korkgolv utgor ett starkt hinder. Den 
kanda slip-och poleranordningen stravar, efter det att den 
har tagits i drift, alltid efter att vandra utat fran 
utgangslaget , utan att anvandaren harvid har nagon inverkan. 
F6r att styra emot i forhailande till denna r6relse kravs 
det av anvandaren, att han maste anvanda mycket kraft och 
skicklighet, for att det darigenom skall ske en koncentrerad 
och kontrollerad polering eller slipning av ytan. En 
ytterligare nackdel med denna kanda anordning bestar ocksa 
dari, att det pa grund av maskinens tendens till rdrelse i 
sidled ocksa f6religger en hog fdrbrukning av slipmedel. 

Fran teknikens standpiankt ar kant anordningar, som fran US 
4.136.491 och US 3.398.490, vilka emellertid inte ger 
mojlighet, att snabbt och enkelt montera olika slip- resp. 
polerskiveanordningar pa en anordning f6r olika 
golvbeskaffenheter. I stailet ar det ofta n6dvandigt, att 
det for olika golv erfordras tillhdrande slip- eller 
polerskivor f6r bearbetning, f6r att pa sa satt uppna en 
tillracklig giattning resp. polering av ytam. 

Det ar darfor uppf inningens uppgift att fran den visade 
teknikens standpunkt vidareutveckla en euiordning for 
slipning eller polering av golv eller ytor pa sa satt, att 
den ar anvandbar f6r bearbetning av olika golv med olika 
slip- eller polerskiveanordningar. 

Denna uppgift loses genom sardragen i patentkravet 1. pa 
grund av denna utformning uppnas pa fdrdelaktigt satt, att 
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anordningen londer drift blir lages- och styrningsstabil, sh 
att det f6r anvandaren erh&lles en kontrollerad styrning, 
utan att han behdver styra emot. Harfor ar slip- eller 
polerskivan utbildad som en f r&n anordningens hus lostagbar 
tallrik. P& grund av denna utfomuiing uppnis, att f6r 
behandling av olika golv, sAsom hirda eller mjuka golv, kan 
anvandas en annorlunda slipskiveanordning pk en 
konventionell anordning fdr slipning eller polering. Darmed 
ar det tankbart, att exeTi5>elvis f6r h&rda golv anvanda en 
enskivesslipmaskin, varvid for behandling av mjuka golv 
tallriken kan avlagsnas, ah att man sedan kan fltnsa fast 
tallriken enligt uppf inningen, som bildas av flera slip- 
eller polerskivor. DSrvid Sr f6retradesvis fyra enskilda 
slipskivor anordnade pk den ISstagbara tallriken. Harfor 
finns i tallriken langs en cirkelb&ge anordnat bormingar, 
f6r att uppta axlarna till de olika skivorna. Skivornas 
axlar kr dSrvid lagrade i tallriken. 



F6r att i de enskilda, pS tallriken anordnade slipskivoma 
inleda det for rotationen larapliga vridmomentet , finns p& de 
fria andama av skivornas axlar bakom tallriken anordnade 
Icugg- eller f riktionshjul . Tas anordningen i drift, ak 
kommer kugg- eller friktionshjulen vid anordningens 
idrifttagande i kontakt med en pk innervSggen pk huset 
anordnad sfarisk styryta. I synnerhet f6r att uppni ett 
tomgingsvilolage fdr maskinen, kr skivornas axlar radiellt 
fdrskjutbart lagrade mot verkan av en f jSder. Vid Sndring av 
varvtalet kommer genom centrifugalkraften via kugg- eller 
friktionshjulen att uppnSs en ak kallad sjalwerkande 
inkoppling av skivornas axlar mot den sfariska styrytan. 
Vill anvandaren till exempel haila anordningen stilla, ak 
kan han genom reglering av viarvtalet Sstadkomma en 
urkoppling av tallriken och dSrmed slipskivan. Vill han 
fortsatta den aktuella behandlingen, ak behover han till 
slut endast oka varvtalet igen, ak att slipskivoma pk grund 
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av denna Atgard inkopplas och darmed kan vidarebehandlingen 
av golvytan fortsattas. 

Enligt uppf inningen f inns mellan motoraxeln och tallriken en 
bajonettartad koppling for att Astadkomma en losbar 
forbindelse mellan tallriken och anordningen. Darmed uppnSs, 
att de olika skivanordningama sakert och enkelt medelst ett 
enkelt kopplingssystem kan anbringas pk anordningen. Harfor 
ar for forml&sande fdrbindelse pk baksidan av tallriken fast 
en h&lkropp med en oppning, genom vilken en p& motoraxeln 
anordnad forrakropp ar inskjutbar. For sammankoppling av 
formkroppen med hSlkroppen ingriper formkroppen i samman- 
kopplat lage bakom pi hSlkroppen utformade omriden, vilka 
exenpelvis kan vara utformade som lappar. Darmed kommer 
for St formkroppen, som f inns pS anordningen att for as genom 
en kulissartad oppning i h&lkroppen pk tallriken, varvid 
genom idrif ttagande av anordningen insnappningen eller 
ingreppet bakom haiomrSdet hos h&lkroppen pk tallriken 
fullbordas, ak att den forml&sande forbindelsen &stadkommes. 

I vidareutveckling av uppf inningen ar pk skivorna f astbart 
sjalvhaftande slip- eller polerpapper eller medelst en 
kardborref orslutning . DSrmed uppn&s, att efter lampliga 
driftstiramar kan lanpliga slip- eller polerpapper ersattas 
latt och enkelt. 

Ett utforingsexenpel av uppfinningen kommer att beskrivas 
narmare med hanvisning till bifogade figurer 1 till 5. 
Darvid visar: 

Fig. 1 en schematisk oppen sidovy av en anordningen enligt 
uppfinningen utan arrangemanget med ett lampligt 
gripelement ; 
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Fig. 2 en perspektiwy av anordningen enligt uppfinningen 
imderifr&n utan tallriksanordning; 

Fig. 3 en perspektiwy av tallriksanordningen med fyra 
skivor; 

Fig. 4 en sprangvy av tallriken med arrangemanget med en 
enda slipskiva; 

Fig. 5 en sidovy delvis i snitt genom anordningen enligt 
uppfinningen . 

Fig. 1 visar i en schematiserad vy principen for en 
anordning 1 enligt uppfinningen for slipning eller polering 
av golv eller ytor. DSrvid bestir anordningen 1 i huvudsak 
av en drivmotor 2, som ar anordnad pS ett hus 3. Huset 3 ar 
darvid oppet mot golvytan, for att en slip- eller polerskiva 
4 skall anordnas roterande dari. Pk huset finns anordnat ett 
underrede med hjul 3.1 och 3.2, visat i Fig. 2, f6r att 
anordningen 1 latt skall kunna forflyttas. Vid drift av 
anordningen 1 anligger slip- eller polerskivan mot golvytan, 
och forsattes i rotation av drivmotorn 2. Styming av 
anordningen 1 sker darvid via ett inte narmare visat 
gripelement, varmed anordningen 1 fores over golvet eller 
ytan som skall behandlas. Anordningen 1 enligt uppfinningen 
forfogar 6ver flera slip- eller polerskivor 4.1, 4.2, 4.3 
och 4.4. Dessa slip- eller polerskivor 4.1, 4.2, 4.3 och 4.4 
st&r over en transmission 5 i drivande forbindelse och 
drives av denna i motrotation. 

I en vidareutveckling, som i synnerhet visas i Fig. 3, ar 
slip- eller polerskivan 4 med de separat darpA anordnade 
skivoma 4.1, 4.2, 4.3 och 4.4, utbildad som en frAn huset 
3 lostagbar tallrik 6. Mellan tallriken 6 och drivmotorn 2 
finns en bajonettkoppling 7, medelst vilken i synnerhet 
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tallriken 6 ar utformad lostagbar fr&n anordningen 1. Pk 
grund av detta arrangemang med en bajonettkoppling 7 uppn&s, 
att olika utf oringsf orraer av tallrikar 6 kan anordnas p& 
anordningen 1. 

Som framgir av sprangvyn i Fig. 3, finns pa tallriken 6 
langs en cirkelbige anordnat borrningar 8.1, 8.2, 8.3 och 
8.4, vilka ar avsedda att uppta de olika skivornas axlar 

9.1, 9.2, 9-3 och 9.4. Som f rarngSr av perspekt i wyn , ar 
skivaxeln 9.1 vridbart lagrad i tallriken 6 medelst ett 
lager 10. Vid den fria anden av skivaxeln 9.1 bakom 
tallriken 6 i riktning mot drivmotom 2, finns anordnat ett 
kugg- eller f riktionshjul 11.1, resp. 11.2, 11.3. 11.4 
medelst en kontakthylsa 12. Darmed tjanar tallriken 6 i 
synnerhet som barare for de separata roterande skivoma 4.1, 

4.2, 4.3 och 4.4. Som f ramgir i synnerhet av Fig . 1 och 
vilket visas schematiskt, ar skivaxlama 9.1, 9.2, 9.3 och 
9.4 vardera radiellt forskjutbart lagrade mot verkan av en 
fjader 13.1, 13.2, 13.3 och 13.4. Pk gnind av den inverkande 
centrifugalkraften, som alstras av rotationen, kommer 
skivaxlama 9.1, 9.2, 9.3 och 9.4 mot verkan av fjadrarna 
13.1, 13.2, 13.3 och 13.4 att forskjutas ut&t, a& att kugg- 
eller f riktionshjulen 11.1, 11.2, 11.3 och 11.4, kommer i 
kontakt med en pA innervaggen p& huset 3 anordnad sfarisk 
styryta 14. Vid utforingsexemplet av det i Fig l, 2 och 5 
visade slaget Sr den sfSriska styrytan 14 utbildad som en 
invandig kuggkrans. Det ar emellertid har ocks& tankbart att 
anordna en styrning exenpelvis i form av en friktions- 
f 5rbandsbana . 

Som framgSr av Pig. 1 i forbindelse tned Fig. 2 resp 5, finns 
mellan motoraxeln 15 och tallriken 6 anordnat bajonett- 
kopplingen 7, som redan beskrivits harovan, och vilken i 
synnerhet tjanar for Astadkommande av en losbar forbindelse 
mellan tallriken 6 och anordningen 1. Harfor ar bajonett- 
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kopplingen 7 utformad p& ak sStt, att for formlSsande 
forbindelse finns p& baksidan av tallriken 6 anordnat en 
Mlkropp 16 med en oppning 17. Genom denna oppning 17, som 
ar utbildad som en kuliss, skjutes den p4 motoraxeln 15 
uppvisande formkroppen 18 in, s&som framg&r av Fig. 2. For 
formlSsande forbindelse griper formkroppen 18 bakom 
hAlkroppen 16, varpA den vrides eller svanges ett stycke, 
mot pa haikroppen 16 forraade omr&den 19, s^ att det, liksom 
vid en bajonettforslutning, uppnis en sammanlAsning av de 
h&da delama. 



Enligt en f6rdelaktig vidareutveckling av uppfinningen kan 
pa skivoma 4.1, 4.2, 4.3 och 4.4 vara fast inte narmare 
visade sjSlvhaf tande slip- eller polerpapper eller dessa kan 
fastas medelst en kardborref 6rslutning . 
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PATENTKRAV 



1. Anordning fSr slipning eller polering av golv eller 
5 ytor, vilken uppvisar motordrivna slip- eller polerskivor, 
vilka vid anordningens drift f6r ytbehandling anligger mot 
golvet eller golvytan, och dar p& huset ar anordnat ett 
gripelement for att styra anordningen 6ver ytan, varvid 
slip- eller polerskivan bildas av flera skivor, vilka over 
10 en koppling stSr i drivande forbindelse och drivs i motsatta 
lopriktningar, 

kannetecknad darav, 

att slip- eller polerskivoma (4) Slt utbildade som en fr&n 
huset (3) till anordningen (1) Idstagbar tallrik (6), varvid 

15 i tallriken (6) p& en cirkelbSge ar anordnat bormingar 
(8.1, 8.2, 8.3, 8.4) for upptagande av de enskilda skivornas 
axlar (9.1, 9.2, 9.3, 9.4) och varvid for att &stadkoinma en 
losbar forbindelse mellan motore^eln (15) och tallriken (6) 
ar anordnat en baj one tt koppling (7) mellan tallriken (6) och 

20 motoraxeln (15) . 

2. Anordning enligt patentkrav 1, 
kannetecknad darav, 

att for forml&sande forbindelse ar pk baksidan av tallriken 
25 (6) fast en hSlkropp (16) med en oppning (17), genom vilken 
ar inskjutbar en pA motoraxeln (15) fast bajonettkopplings- 
ring (18) och vilken bajonettkopplingsring (18) i samman- 
kopplat till stand griper bakom pi hilkroppen (16) utformade 
omraden (19) . 

30 

3. Anordning enligt patentkravet 1, 
kannetecknad darav, 

att skivaxlarna (9.1, 9.2, 9.3, 9.4) ar lagrade i tallriken 
(6) . 



35 
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4. Anordning enligt patentkravet 3, 
kannetecknad darav, 

att pa de fria andama av skivaxlarna (9.1, 9.2, 9.3, 9.4) 
bakom tallriken (6) ar anordnat kugg- eller f riktionshjul 
(11) . 

5. Anordning enligt patentkrav 4, 
kannetecknad darav, 

att kugg- eller f riktionshjulen (11) vid idrif ttagande av 
anordningen (1) trader i kontakt med en pA innervaggen till 
huset (3) anordnad sfarisk styryta (14) . 

6. Anordning enligt patentkravet 4 och 5, 
kannetecknad dSrav, 

att skivaxlarna (9.1, 9.2, 9,3, 9.4) kr radiellt forskjut- 
bart lagrade mot verkan av en fjSder (13.1, 13.2, 13.3, 
13.4) . 

7. Anordning enligt ett eller flera av foreg&ende patentkrav 
1 till 7, 

kannetecknad d^rav, 

att pi skivoma (4.1, 4.2, 4.3, 4.4) ar fastbart 
sjalvhaftande slip- eller polerpapper eller vilka ar 
fastbara medelst kardborreforband. 
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